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Leve e Compacta no Tamanho, Meticulosa e Dedicada no Design

Talhas Eletncas de Gorrente KITO

Com Inversor de Dupla Velocidade

Equipada com Dispositivo Eletronico de

Protecdo de Sobrecarga (O
Embreagem de Fric

Elegante no Design e
Inteligente na Funcao
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Realcando a Industria Global com Tecnologia
A Mais Recente Talha Elétrica de Corrente EQ da
KITO Agora Lancada
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Talhas Elétricas de Corrente KITO
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A nova Talha Elétrica de Corrente EQ da KITO maximiza as
caracteristicas de seu inversor de dupla velocidade.

E nds mantivemos o design dos controles.

A integracdo da carcaca do motor deu forma a um aparelho leve e compacto perfeito,
mantendo simultaneamente suas funcionalidades avangadas.

Equipada com OLL (dispositivo eletrdnico de protecéo de sobrecarga) e
com uma embreagem de friccéo,

que garantem a seguranca operacional e o respeito pelo meio ambiente.
Dotada de um design leve e compacto, seus comandos da botoeira com
um formato Unico sao faceis de segurar e operar.

A Nova Talha Elétrica de Corrente da KITO foi agora langada.
Experimente seu novo design!
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Corpo integrado para proteger o elevado desempenho e as funcionalidades avancadas
> Rigidez excepcional, elevada resisténcia a poeira e dgua, adequada para condicdes de trabalho e ambientes adversos
> Funcéo Alta Velocidade Sem Carga

> Corpo integrado de estrutura simples com menos pegas componentes

> Corpo a prova de poeira e de jatos de &gua (IP55)

Combinagao de imaginagao e tecnologia para dar forma ao tamanho leve

Design meticuloso dedicado do inversor

> Pegas mecanicas totalmente miniaturizadas, tendo em conta uma partida e uma parada suaves com base no inversor
> Estrutura sem transformador baseada na poténcia DC do inversor

> Estrutura sem protetor térmico, baseada no sistema térmico eletronico

Mecanismo de dupla seguranca para prevenir acidentes e a ocorréncia de carga anormal
Equipada com uma embreagem de friccéo e um limitador de sobrecarga eletrdnico
> A embreagem de friccdo evita roturas no corpo da talha e na corrente de carga, no caso de carga anormal,
como por exemplo uma sobrecarga e a elevagao de um objeto ancorado
> 0 limitador de sobrecarga eletronico detecta uma sobrecarga com o inversor € interrompe a operagao imediatamente

Desligamento da corrente do motor em caso de elevacao/abaixamento excessivo,
para evitar acidentes
> (O interruptor de fim de curso inferior-superior evita danos no corpo da talha e na corrente de carga em
caso de elevagao/abaixamento excessivo
> Interruptor de fim de curso inferior-superior de estrutura simples, tendo em conta a redugéo do espago morto

Design meticuloso de longa duracgéo

> Motor com uma ventoinha de resfriamento externa muito Util

> Caixa de engrenagens com lubrificacéo por banho de dleo

> Forma otimizada da tampa da ventoinha e das aletas da carcaga do motor
> Operagdo intermitente 40/20% ED

Adequada para condices de trabalho e ambientes adversos
Design simples, com classificagdo M6

Corrente original de nivel superior da KITO

Corrente de carga super forte revestida a niquel

> Resisténcia altamente melhorada a fadiga e ao desgaste, gracas a uma tecnologia inteligente
> Corrente especial de liga de ago temperada com elevada resisténcia, durabilidade e preciséo

Indicacéo visual dos intervalos de manutencéo

> Capacidade de exibicéo do ndmero de partidas da talha e do ndmero total de horas de funcionamento no display de dados,
permitindo a manutencdo e a inspecdo em conformidade com a frequéncia de uso

> Capacidade de controle dos intervalos de inspecdo e de reposi¢do de pegas componentes, etc.,
sugerindo um plano de manutengdo para uma operagao segura

Desligamento do circuito do motor em caso de emergéncia

> Capacidade de desligamento manual do circuito do motor, pressionando o botdo de parada de emergéncia
> Botoeira ergondmica, facil de usar e com um design original

> Tens@o de operagdo DC 24 V, para maior seguranga

Eficiéncia de trabalho superior do inspetor
Capacidade de manutengéo superior
> Fécil remocéo de um olhal de suspenséo por meio da instalagéo de um eixo de conexdo na parte superior do corpo
> 0 controle centralizado pelo inversor minimiza o nimero de pegas e equipamento elétricos,
bem como o nimero de pecas de reposi¢ao

Nao agride ao meio ambiente

> Isento de 15 substancias nocivas ao meio ambiente especificadas pela KITO, incluindo 6 substancias especificadas
pelas Diretivas RoHS Europeias (Restrigao de Substancias Perigosas)

> Menos ruido durante a operagao e o frenagem gragas a um motor de 4 polos e um freio por deslocamento do rotor
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Talha Elétrica de Corrente Série EQ

Estrutura e Funcionalidades
Estrutura Segura e Solida com Alta Capacidade de Manutencao

Eixo de conexdo

Na parte exterior do corpo estd instalada uma
Sec¢ao de acesso ao eixo de conexdo, para
permitir a remocdo facil do olhal de suspenséo.

Nao Agride ao meio ambiente

0 produto é isento das 15 substancias nocivas
especificadas pela KITO, incluindo das 6 substancias
especificadas pelas Diretivas RoHS Europeias (Restrigao
de Substancias Perigosas).

0 ruido durante a operagéo e frenagem foi reduzido por Corpo de aluminio fundido em

meio de um motor de 4 polos e de um freio com matriz

deslocamento do rotor. 0 corpo e a carcaga do motor foram integrados
para tornar todo o corpo resistente e compacto.

Olhal de suspensao conectavel a
qualquer peca

0 uso de um olhal de suspenséo permite
varios tipos de aplicagdes.

Estrutura do freio segura e confiavel
Um tambor de freio interrompe uma carga
infalivelmente.

Caixa
Protegida da poeira e dos jatos de dgua (IP55).

Inibicao da subida de temperatura
por meio da ventoinha de

resfriamento i
A ventoinha instalada na extremidade do eixo do !
motor leva o ar resfriado até o corpo, a tampa do

motor e 0s resistores regenerativos para impedir 1 i .".
a subida de temperatura do corpo da talha F e H
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durante a operagéo.

Funcdes incorporadas do inversor
A funcéo de contador de horas incorporada no
inversor permite a vocé verificar o nimero de
partidas da talha e o nimero total de horas de
funcionamento, permitindo assim a manutengéo

Mecanismo de engrenagem de baixo
ruido
0 uso de engrenagens helicoidais reduz bastante o ruido

de operagao. e a inspegao em conformidade com a frequéncia
de uso.

Caixa de engrenagens E fornecido um limitador de sobrecarga

A lubrificagdo por meio do banho de dleo aumenta a J eletrdnico para permitir que o inversor detecte

resisténcia ao desgaste das engrenagens, bem como o uma sobrecarga e interrompa a operagao de

efeito de resfriamento. f elevacéo.

0 inversor detecta a condi¢ao de carga, e se ndo
houver carga, é ativada uma fungéo de alta
velocidade sem carga para mudar
automaticamente para a operagdo de alta
velocidade.

Container para corrente
Containers de pléstico sélidos como padrao.

Corrente revestida a niquel

A corrente original KITO, com alta dureza e resisténcia a
fadiga, foi revestida com niquel.

Possui uma excelente resisténcia ao desgaste.

Embreagem de friccao
Desenvolvida originalmente

pela KITO como uma protegao
de sobrecarga de emergéncia,
para anular a forga do motor na
elevagdo de um objeto ancorado.

Corrente de carga super forte de nivel
superior

Essa ¢ a corrente especial de liga de ago temperada
original da KITO desenvolvida apds longos anos de

pesquisa. A corrente de carga € produzida em
instalagdes de producdo totalmente automatizadas,
desde a carga do material até a conclusdo, sob um

controle de alta qualidade. Possui uma superficie dura,
para aumentar sua resisténcia ao desgaste, e tem bom

equilibrio entre a forca e a resisténcia em sua se¢ao
nuclear. E excelente ao nivel da forga, durabilidade e
preciséo.

Gancho com trava antiderrapagem
(contida no rolamento)

Mesmo no caso de uma sobrecarga, 0 gancho inferior
sofre somente uma deformagéo gradual e ndo quebra.

Uma trava do gancho antiderrapagem com entalhe
aumenta sua durabilidade.

Botoeira fina e leve

A botoeira de tamanho reduzido recentemente
desenvolvida responde a poténcia DC do
inversor de 24 V. Design compacto para um
manuseio facil.

* Somente de 3 e 5 botdes
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Interruptor de -~ “
fim de curso v
inferior-superior J‘:- . L
Mecanismo de ] N
seguranga triplo combinado com a embreagem
de fricgdo e o OLL eletronico. O circuito é
desligado em caso de elevacéo e abaixamento
€XCessivos.

* Em caso de emergéncia. Nao usar
regularmente.

Guia da corrente

Estrutura exclusiva
da KITO para uma
alimentagao suave
da corrente.



Operacao Suave e Ergonémica

Comparacao da velocidade de elevacao
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0 tempo de aceleragéo e desaceleragao e a velocidade séo
ajustaveis no trole do inversor de dupla velocidade.

Controle da Botoeira design original

Inversor
velocidade suave de transicao

0 inversor de dupla velocidade permite um movimento mais suave do que o motor de
mudanga de polos, reduzindo o balancar da carga. A relagéo de velocidade alta/baixa
pode ser definida para um valor elevado. Isso resulta em partidas suaves, paradas
melhoradas de baixa velocidade e uma precisdo de posicionamento melhorada.

A relagéo de velocidade padréo é de 6:1.

A talha vem equipada com uma fungéo padrdo de alta velocidade sem carga, permitindo
uma velocidade 1,3 vezes mais rdpida durante a operagao sem carga. Quando o
inversor detecta a condigdo sem carga, esta fungdo € ativada automaticamente para
mudar para a operacao de alta velocidade, melhorando assim a eficiéncia de trabalho
com toda a facilidade e seguranca.
Esta funcdo € fécil de ativar
(ON/QOFF) com o controle da
botoeira.

A unidade do inversor EQ/MR2Q
¢ personalizada para permitir
aplicactes de
elevagao/translagdo, incluindo
software exclusivo com controle
6timo. Possui também
caracteristicas de protecéo
contra impacto e calor, que foram
verificadas em longos testes de funcionamento.

0 controle da botoeira foi desenvolvido com
uma forma ergondmica que é muito facil de
usar. Procurando a facilidade de operagéo e o
design universal, o controle da botoeira original
da KITO foi desenvolvido e fabricado com base
em repetidas tentativas e erros, em particular
melhorando protétipos e fazendo avaliagdes do
ponto de vista do usuério final, especialmente

0Os contornos da botoeira
adaptam-se confortavelmente a
sua mdo. Os botdes sdo sensiveis
a0 toque e respondem a ligeiros
ajustes de pressdo. O toque de
pressao € leve. Assim, o operador
ndo ficard cansado apos longos
periodos de operagao.

no que se refere a resisténcia da unidade.
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Seguranca Confiavel

Limitador de Sobrecarga Eletronico,
Embreagem de Friccao e Interruptor de Fim de Curso Inferior-Superior seguranca tripla

Manter a seguranca € a tarefa mais importante
de um equipamento de elevacdo, e é essencial
para uma operagao estavel. Para garantir a
seguranca, a KITO usa um mecanismo de
seguranca tripla que consiste em um limitador
de sobrecarga eletronico, uma embreagem de
friccéo e um interruptor de fim de curso
inferior-superior originalmente desenvolvidos.
Quando o inversor detecta uma sobrecarga, 0
limitador de sobrecarga eletronico desliga o
motor para interromper a elevagao da carga.

Protetor Térmico Eletronico

Para evitar a queima do motor devido ao uso
excessivo, existe um protetor térmico padrdo
instalado no inversor.

Manutencao Mais Facil

A embreagem de friccdo é um dispositivo de
protecdo de sobrecarga de emergéncia que
inativa 0 motor quando este é sujeito a uma
carga excessiva superior a capacidade nominal.
0 desempenho da embreagem de friccdo ndo é
facilmente comprometido com mudangas na
temperatura ambiente.
No caso de uma carga
irregular, ela opera
antecipadamente para
evitar danos no corpo da
talha ou na corrente de
carga.

Tambor de Freio do
Tipo Deslocamento do Rotor

Com um freio por deslocamento do rotor
incorporados no motor, trata-se de um tambor de
freio conico, acionado durante a operagéo.
Quando o equipamento €é desligado, o freio &
ativado, garantindo assim a seguranca.

No caso de uma carga ser excessivamente
elevada ou abaixada, o interruptor de fim de
curso desliga o motor, evitando danos na talha
ou na corrente de carga. (N&o usar
regularmente.)

Parada de Emergéncia

A parada de emergéncia,
fornecida com o equipamento,
permite desligar o motor em
uma situacdo de emergéncia,
sem cortar a alimentagéo
principal.
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Eixo de Conexao e Olhal de Suspensao

0 eixo de conexdo instalado na parte exterior
da série EQ.

Facilita a instalag&o ou a remogéo de um olhal
de suspensao.

Contador de Horas

A talha vem equipada com uma fungdo padréo
que permite visualizar o nimero total de horas
de funcionamento e o nimero de partidas no
display de dados do inversor.

Isso permite ao usudrio executar trabalhos de
manutencdo com base na frequéncia de uso.
A manuteng&o a partir do histdrico dos dados
do contador de horas permite um controle
eficiente dos periodos de inspecéo e dos
periodos de reposigao do dleo das
engrenagens, dos freios e das correntes da
carga, proporcionando 0 uso do equipamento



Durabilidade Melhorada

Operacao Intermitente Tampa da Ventoinha e Aletas Exclusivas da Carcaca do Motor
A série EQ atinge a classe M6 (IS0)/3 m (FEM) Um motor exclusivo resfriado por uma ventoinha com uma tampa com aletas

(consulte a seccéo "Classificagtes da Talha"), e das pas da carcaga do motor foi integrado no design especifico. Este

com um ciclo de operacéo de 40/20% ED. design produz uma unidade muito mais silenciosa, bem como capacidades

Servindo como suporte de uso nos ambientes e melhoradas de resfriamento da ventoinha.
nas condigGes mais exigentes, esta talha com
uma vida util longa € um produto resistente, que
também pode ser usado em operagoes de
elevada frequéncia ou de elevagoes longas.

A caixa de engrenagens é lubrificada em um
banho de 6leo. Como resultado, a resisténcia ao
desgaste foi melhorada, bem como a
capacidade de resfriamento.

Corrente de Carga super forte

A corrente de carga super forte revestida a Na KITO, fazemos testes constantemente no
niquel de nivel superior da KITO, certificada que diz respeito a fadiga, o desgaste, a

pelo Instituto Alemdo, usa tecnologia exclusiva resisténcia a tragdo e o ambiente da corrente
para aumentar consideravelmente a resisténcia de carga. A KITO tem orgulho em fabricar

a fadiga e ao desgaste. correntes de carga que tém resisténcia,

durabilidade e precisdo para 0 uso no produto.

Nao Agride ao Meio Ambiente

Sem Substancias Nocivas Menos Ruido

Como medida ambiental, o produto é isento de 0 uso do inversor, do motor de 4 polos e do
varias substancias nocivas ao meio ambiente tambor do freio reduz o ruido durante a
especificadas pela KITO, incluindo seis operacéo e o frenagem.

substancias especificadas pelas Diretivas RoHS
Europeias (Restricdo de Substancias
Perigosas).



Perfil da Série EQ

Capacidade nominal: 125 kg — 1t (dupla velocidade)

Tensao: 200-230V 50/60Hz
380-460V 50/60Hz

Tenséo de controle: DC 24V

Operacao nominal: 40/20% ED

Classificacao: 1t: M5 (ISO/JIS), 2m (FEM), H4 (ASME)
125-500kg: M6 (ISO/JIS), 3m (FEM), H4 (ASME)

Isolagéo do motor: Classe B

Protecao: Corpo da talha: IP55, controle da botoeira: IP65

Variedades de suspensdo: Trole manual, trole motorizado
Temperatura de operagao: —20-+40°C (-4-+104°F)
Umidade de operacao: 85% RH ou inferior
Nivel de ruido: EQ, modelo de dupla velocidade com VFD: 80 dB ou inferior
(escala A: medig&o efetuada a 1 m de distancia da talha elétrica de corrente)

MR2Q: 85 dB ou inferior (escala A: medicao efetuada a 1 m de distancia da talha elétrica de corrente)
Nivel de energia sonora:  MR2Q: 96 dB ou inferior (escala A)




Ajuste da Talha Elétrica de Corrente Série EQ

Capacidade A KITO nédo podgré ser responsabilizada por
Tipo Velocidade de elevacéo qualquer anomalia, falha no desempenho ou
125kg 250kg 500kg 1t acidente, se o produto estiver sendo usado em
conjunto com qualquer outro equipamento.
Olhal de suspensao ~ EQ o (] (] ° Se o produto for usado para fins aos quais ndo
se destina, consulte seu revendedor
antecipadamente.
Com trole motorizado EQM ° ° ° °
Inversor de
dupla velocidade
Com trole manual EQSP ° . ° °
Com trole mecanico  EQSG ° . ° °
Trole Motorizado MR2Q Trole Manual e Mecéanico

Os rodizios laterais incorporados dos rolamentos permitem um

deslizamento suave pelo raio de giro minimo, e um excelente
desempenho transversal com sistema antidescarrilamento.

Funcionalidades

eConstrugao simples de caixa de engrenagens
eEquilibrio melhorado gragas a um motor de engrenagens mais leve
eVariagOes de velocidade
eDupla velocidade

Trole Motorizado

125kg-1t

MR2Q

Trole Manual TS

eDesenvolvido para permitir um movimento transversal facil e suave
eAs placas protegem dos danos de colisdo contra 0s batentes das vigas,

e impedem que o trole caia da viga

(s lubrificadores de flange também impedem o descarrilamento

Trole Manual TSP

Desenvolvido para aplicagoes manuais de cargas leves (125 kg — 1 1).

Trole Mecanico TSG

Desenvolvido para uma precisdo do posicionamento e do movimento
transversal por meio da corrente de acionamento (125 kg — 1 1).

P

Trole Mecanico TSG

125kg-1t 125kg-1t
Velocidade de Elevacao e Translacao
EQ (m/min) MR2Q (m/min)
50/60Hz 50/60Hz
Capacidade : Capacidade
P Alta Baixa Alcance ajustavel A“;‘e‘,’ﬁ'gg'rggde Alta Baixa Alcance ajustavel
125kg 17.0 2.8 2.8-17.0 221
125kg-1t 24 4 2.4-24
250kg 10.0 1.7 1.7-10.0 13.0
500kg 7.6 1.3 1.3-7.6 9.9
1t 71 1.2 1.2-7.1 9.2




Codigo de Produto

Tipo EQ EQM (EQ+MR20) EQSP (EQ+TSP) EQSG (EQ+TSG)

&
J
I I N 1 _
Capacidade Velocidade de elevacao Velocidade de translacao
Codigo Cadigo de Produto Cédigo Velocidade de elevagao Codigo Velocidade de translagio
001 125 kg IS Inversor de dupla velocidade IS Inversor de dupla velocidade
003 250 kg
005 500 kg
010 11t

Com excegao do modelo EQMO10IS-IS, o cddigo de produto da talha elétrica de corrente é "EQ010IS", e o do trole motorizado é "MR2Q010IS".

Containers para Corrente

Tipos de containers

6.1
<15m

Codigo de produto Corpo <6m

EQOO1IS
EQO03IS c
EQ005IS

Plastico Lona (opciona) EQ010IS D

Container de pldstico instalado como padréo.

Configuracoes do Produto

EQ

Controle da Suspensdo
botoeira de
3 botBes u%:
N >
y Trole manual
:ggz Cabo de alimentagao Trole manual TSP
{ W | Trole mecanico
y
N -
; Trole mecanico TSG
% Trole motorizado
EOM Controle da ,%, . :
botogirade  p Y r 3
5 botées 6 v Caho ‘\‘\ ﬁ
: |de ) 3
= « |alimentagdo 3 Ponte
. - E rolante
Controle da ‘% X N ccoa:::n%?) .
botoeirade . . [Ccabo ™ 3
7 botoes ! v de ﬁ N _>
< | alimentagio ~.[8 L




Classificacoes da Talha

IS0/JIS

Duracao total de uso (h)
Estado da carga
200 400 800 1600 3200 6300
Mecanismos raramente sujeitos a carga maxima e normalmente
SEE sujeitos a cargas leves N - M1 M2 M3 M4
Moderada Mecanismos frequ_entemente sujeitos a carga mdxima, mas _ M1 M2
normalmente sujeitos a cargas moderadas
Mecanismos frequentemente sujeitos a carga maxima e,
Pesada normalmente, a cargas de magnitude pesada M1 M2 M3
Mecanismos regularmente sujeitos & carga méxima M2 M3 M4

Esta classificagdo refere-se a norma ISO 4301-1 e aplica-se aos componentes mecanicos, incluindo engrenagens e rolamentos, exceto no caso de pegas consumiveis.

FEM Relagéo entre as denominagdes ISO e FEM

1Dm 1Cm 1Bm 1Am 2m 3m 4m 5m Tempo Tempo
M1 M2 M3 M 4 M5 M6 M7 K Classe | deoperacdo | de operagao
de tempo médio total
de operagéo por dia calculado
Classe de tempo de operacéo (em horas) (em horas)
V0.06 | V0.02 | V025 | VOS5 | V1 V2 V3 V4 V5 V.06 |TO | <012 200
ESpectd | Valormediocibico | To | T1 | T2 | Ts | T4 | T5 | Te | T7 | Ts voi2 T | <025 400
ga
L . V0.25 | T2 <0.5 800
Tempo de operacéo médio por dia em horas
V0.5 T3 <1 1,600
<0.12 <0.25 <05 <1 <2 <4 <8 <16 >16
Vi T4 <? 3,200
1L K<0.50 - - 1D 1C 1B 1A 2 3 4
i o i i i o " v2oo|T5| < 6,300
212 0.50<K<0.63 = 1Dm 1Cm 1Bm 1Am 2m 3m 4m 5m V3 T < 12,500
313 0.63<K<0.80 1Dm 1Cm 1Bm 1Am 2m 3m 4m 5m - V4 17 <16 25,000
- 0.80<K<1.00 1Cm 1Bm 1Am 2m 3m 4m 5m - - V5 T8 >16 50,000

0Os simbolos de classificagéo séo idénticos aos simbolos de FEM 9.511

ASME HST

. (Normas de design dos equipamentos de elevagdo de série: classificagao de mecanismos)

Taxas de tempo de operagdo em K=0.65
Classe ; istribui
de ; Pemdges %Z;EE:'S&%?;:’UMOS Periodos de trabalho ndo frequentes
5 Areas tipicas de aplicagao
operacao P piicag Tempo max
da talha Tempo méx. N.° méx. lioado partindo N.° max.
ligado, min/h de partidas/h da g arti dg e @l de partidas
Fabricagao, reparo e manutencéo leve em oficina mecanica; cargas e utilizagdo o
H2 distribuidas aleatoriamente; cargas nominais manuseadas de modo ndo frequente. 7.6 (12.5%) 75 15 100
Fabricacéo, montagem e armazenagem e conservagao gerais em 0
H3 oficina mecénica; cargas e utilizagao distribuidas aleatoriamente. 15 (25 A’) 150 30 200
Manuseio de grande volume em armazéns de ago, oficinas mecanicas, plantas e unidades de
H4 fabricagdo e fundicdes; operagdes de ciclo manuais ou automéaticas em tratamento térmico e 30 (50%) 300 30 300
plagueamento; cargas dentro ou préximo a capacidade manuseadas com frequéncia.

0Os simbolos de classificagdo séo idénticos aos simbolos de ASME HST-1M. (Desempenho padréo da talha elétrica de corrente.)
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EQ

Com Olhal de Suspensao

*(0 comprimento padréo do cabo de alimentagéo
€ de cinco metros
eEstd disponivel um comprimento opcional de

por meio de elos adicionais

|
I
I
I
|
I
|
I

: Elevagéo

a
d __e elevagéo, do cabo da botoeira e do cabo de
- alimentag&o, mediante pedido
= eNdo ¢ permitido aumentar a corrente de carga
Cl |p =

x
]
i 9
.l! i
!
Especificactes
N Elevaciio ngo Motor de elevagdo Velocidazgsr?ﬁnﬁ*levagéo Alta Corrente de carga c b a dFi)ceif)% al
Capacidade) Codigo | Corpo [F2CEP| €8, L _ velocidade | ——| Classificaggo | o008 | 7880 | ol s
) de produto tdlﬁ m L (F;oten,cdla Operf_icalo 50/60Hz sem | Diametro Ouggas ISO/FEM/ASME e(%e "(‘E;})‘) iy
e saida | nominal -
o (M | W) | (%ED) | Alta | Baixa Mool G208 (mm) " oyene (ko)
125kg | EQOO1IS 170 | 2.8 221 221 156kg
0.5 30
250kg | EQO03IS C 10.0 | 1.7 13.0 13.0 56 x 1 M6/3m/H4 | 313kg 0.71
S 2.5 40/20
500kg | EQO05IS 0.75 76 | 1.3 9.9 9.9 625kg 32
1 EQO10IS D 1.5 7.1 1.2 9.2 9.2 71 x 1 M5/2m/H4 1.25 42 114
Observagéo: a velocidade alta esté predefinida para a velocidade méaxima pela KITO. E possivel ajustar as velocidades entre Alta e Baixa
Dimensoes (mm)
: ‘g Altura
Capacidade Caddigo ’ .
® de produto Consgutwa D a b d e f g h i
125kg EQOO1IS
395
250kg EQO003IS 485 417 367 230 187 298 27 137 128
500kg EQ005IS 410
1 EQO010IS 465 535 433 403 245 188 332 31 154 142
Dimensoes do olhal de suspensao e do Gancho inferior (mm)
Capacidade Codigo Olhal de Suspensao Gancho inferior
® de produto a b R i k j m n D g h f e c
125kg EQO01IS
250kg EQ003IS 1396 | 67.5 165 8 190 16 16 33 355 27 17.5 23.5 28 17.5
500kg EQ005IS ‘ ‘
1 EQO10IS 153.6 71 12.3 22 34 42.5 31 225 31 36.5 225
i b
\///AL/ .\ o
i/ a /7<£




EQM

Com Trole Motorizado

b e d (0 comprimento padréo do cabo de alimentagéo
-~ N e é de dez metros
= m ’ . ’ n .
: eEsta disponivel um comprimento opcional de
rl VK Iz £ elevagéo, do cabo da botoeira e do cabo de
m o = alimentagéo, mediante pedido
o g *Ndo ¢ permitido aumentar a corrente de carga
D por meio de elos adicionais
i L
4 Elevagdo g
H W 9
B s i
H H
L.
Especificagbes
EQ ] MR2Q Peso
Capacidade|  Codigo  |Corpolpoacaq CR0 | deolevacao | " RRRF®" % | Corentedecarg | g otorransersal SRR | 0% oo de | Carga | Peso |2diona
Q) deproduto | da |Padréo| hotogira | Energia [operagdo 50/60Hz , Quedas | S39% |potencialOperacio|  50/60Hz Opgao | 9ro | teste |liquido eleyagao
tatha| ™ L |desaida| nominal __{Diametro , ™", | ISO/FEM| e saida | nominal Padido {—y=o— M- t) | (ko) | de1m
(m | W) | (%ED) | Alta | Baa [Maeccse (MM) “ooreniel /ASME | (W) | (%ED) | Alta | Baixa (305mmy| (MM (kg)
125kg | EQMOO1IS-IS 170 | 2.8 | 221 156kg| 63
0.5
250kg | EQMO03IS-IS | C 100] 1.7 [ 130 | 56 x 1 |Mo3m 313kg| 64 | 0.71
S 2.5 40/20 0.4 |27/13| 24 4 |58-153(154-305| 800
500kg | EQMOO5IS-IS 0.75 76| 13| 99 625kg| 66
1 EQMO10IS-IS | D 1.5 71012 92| 71 « Mov2m 125 | 75 | 1.14
Observagéo: o raio de giro minimo pode estar dependente da largura do flange. Para mais informagdes, contate seu fornecedor KITO mais préximo.
A velocidade alta esta predefinida para a velocidade maxima pela KITO. E possivel ajustar as velocidades de elevacéo entre Alta e Baixa, e as velocidades do movimento de translagéo entre 2,4 e 24.
Dimensoes (mm)
- - Altura
Capa(%dade decr())rdolgﬁto Construtiva D b d e e’ g i j k m n r t
C
125kg EQMO01IS-IS
420
250kg | EQMOO03IS-IS 515 27 27
315 220 515 179 95 130 205 109 51 31
500kg | EQMO0O05IS-IS 440
1 EQMO10IS-IS 490 565 31 22
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EQSP EQSG

Com Trole Manual ‘ Com Trole Mecanico

*( comprimento padréo do cabo de

alimentacéo é de cinco metros

eEstd disponivel um comprimento
opcional de elevagéo, do cabo da
botoeira e do cabo de alimentagéo,
mediante pedido

*Ndo é permitido aumentar a corrente
de carga por meio de elos adicionais

R R

EQSP Especificagdes

EQSP Peso
Capacidade|  Codigo  |CorpolElevac CS'” Motor do elevagao |Velocdade de elevagaom/min)’| Corrente docarga Largura do fange B(mm) Raio de ?:;?ea .ipﬁ?go adlg:)()rrial
® de produto | da | padrdo boto%ira Poténcia Operagaq 50/60Hz Diametro . QUedas . Opgdo giro ® ?kg) elevacao
talha m) de saida| nominal f Alta velocidade| ?m;) °x da Padrdo W20 W30 i de Im
Lm) (kw) (%ED) Alta | Baixa |"sem'carga corrente (203mm) \| (305mm) (mm) (ko)
125kg | EQSP001IS 170 | 2.8 221 156kg
0.5 M6/3m. | <. . oF
250kg | EQSP003 C 10.0 17 13.0 56 x 1 i 50-102 |103-203 1100 |313kg 0.71
S 2.5 40/20 \ 204305
500Kg Eosymls 075 76 | 1.3 | 99 625kg| 36
1 ;/O/SPO10IS D 15 71 12| 92 | 71 x 1 |MM@AM | 58127 |128-203 1300 | 1.25 | 49 | 114
Observagéo~a velocidade alta esté predefinida para a velocidade méxima pela KITO. E possivel ajustar as velocidades de elevagao entre Alta e Baixa.
EQSP Dimensdes (mm)
! ‘< Altura
Capal(({‘;dade decgrdolggto Constcrutiva D a b e g h i j k m n 0 p q r t
125kg EQSPO001IS M5
250kg EQSP003IS 505 | 264 | 182 46 27 82 60 19 76 | 475 | 84 42 10 38 22
500kg EQSP005IS 430
1 EQSP010IS 490 565 | 284 | 236 56 31 106 71 25 95 56 112 50 69 50 25
EQSG Especificagoes
EQ EQSG
Capacidade Codigo Corpo Eivagio ngo Motor de elevago Velocidade de elevagio(m/min)* Corrente de carga| ng“g;gﬁ?;" Largura do flange B(mm) Raio de ?:sf?: IiZflngo
) de produto tdlﬁ padréo bot(l)-eira Eoténpdia Operagélo 50/60Hz Didmetro_duedas | ISO/FEM acioreento Padriio Opcéo r?]l{r? o | (ko
€ saida | nominal - .
LM my YW | %ED) | Atta | Baixa Wavetsitate - (mim) X | /ASME | doria 2 T a0 | (om)
125kg | EQSGOO01IS o 170 | 2.8 | 221 156kg| 44
250kg | EQSG003IS | C ‘ 100 17 [ 130 | 56 x 1 |M&fm 313kg| 45 | 071
© 2.5 40/20 2.7 |58-127|128-203|204-305| 1300
500kg | EQSGO05IS 0.75 76 | 1.3 9.9 625kg| 47
1 EQSGO10IS | D 15 7112 | 92| 71 x 1 |[MpiEm 125| 56 | 114
Observagéo: a velocidade elevada esté predefinida para a velocidade méxima pela KITO. E possivel ajustar as velocidades de elevagéo entre Alta e Baixa.
EQSG Dimensdes (mm)
. - Altura
Capal((t:;dade decgg;gﬂto Consgutiva D a b e g h i i k K’ m n 0 p q r t u
125Kkg EQSGO01IS 425
250k E |
50kg 0SG003IS 515 531 | 236 | 338 27 106 | 71 | 29 | 95 | 107 | 56 | 112 | 60 | 10 | 69 | 6O | 256 | 183
500kg EQSGO005IS 440
1 EQSG010IS 490 565 31




Documentacao Técnica

Correntes Nominais da Talha Elétrica de Corrente (EQM)

Para elevagao Para movimento transversal
Poténcia Corrente nominal (A) Energia Corrente nominal (A)
) de saida de saida
Tipo do motor 200-230V 380-460V do motor 220-230V 380-440V

(kw) 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz (kw) 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

EQO01IS 0.4 8IS 2.5
0.5 51 2.8

EQ003IS Observagdo: o MR2Q foi concebido para 220-230V ou 380-460V.

EQO05IS 0.75 6.3 3

EQ010IS 15 10.5 8.5

Comprimentos Permitidos do Cabo de Alimentagédo (EQ + MR2Q)

Consulte a tabela abaixo com os comprimentos e tamanhos

Area transversal de

- . ) ~ N x Tensdo nominal (V) x 0.02
padres permitidos para o cabo de alimentagdo. Se vocé Usar Um  omprimento permitido (m) = —200- , —um.condutor (mnr?) v
cabo com outro tamanho, determine o respectivo comprimento 30.8 Corrente nominal (A)
usando a férmula correta. Observagéo: o MR2Q foi desenvolvido para 220-230V ou 380-460V.
EQ EQM combinado
) Tamanho do cabo Corrente nominal (A) Tamanho do cabo Corrente nominal (A)
Tipo (mm?) (mm?)
200-230V 380-460 V 220-230V 380-440V
50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
UL 31 110 33 93
(50) (176) (58) (162)
EQO03IS 125 ?
@) 25 93 (3.9 29 85
BT @) (149) (51) (148)
15 56 20 61
EQO10IS 24 ©9) (35) (107)

Observagdo: os valores entre parénteses referem-se ao tamanho acima do tamanho padrao.

Para aqueles clientes que considerem usar o produto com uma alimentagao elétrica de 460V,
entrar em contato com o representante da Kito mais préximo.
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